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Guidage et entrainement linéaires - Modules linéaires
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’Hd1 L « Chariots a billes préchargés sur rail.
I3 - do l< « Bonne étanchéité.
i « Bande polyuréthane coulissant dans
_é— ng = | . et ( o le chariot.
[l E ok ' M, {Fz CARACTERISTIQUES OPTIONS
& « Charges moyennes. « Pigces de fixation.
10 10 My « Vitesse max : 5 m/s (EPS0 : 4 m/s). « Capteurs fin de course.
S M « Accélération max : 50 m/s?. « Cloche et accouplement.
[Pz F?‘ y « Répétabilité : +0,05 mm. « Réducteur, moteur, variateur.
ENTRAINEMENT SUR DEMANDE
« Par courroie crantée. « Version anticorrosion.
PRODUIT ASSOCIE
L
1. Course utile, incluant la course de sécurité (suivant exigence). SERVO_M
L=14+ 10+ I3+ 10 + Course utile + |5 Page 353
10N = 1kg
1kN = 100 kg
10 Nm =~ 1 kg.m
Poids/ Poids/ Charge Moment
b b5 b h b h, Iy hy Couroie % Avanceftr Omm  100mm A 4, 4 4, J
maxi de course  de course dy Fx stat. Fxdyn. Fystat. Fydyn. Fzstat. sat. Mx sat. My sat. Mz
mm mm kg kg N N N N N Nm Nm Nm
B51-MLCBEP-50 65 80 50 50 58 70 158 155 22ATS 6130 115 2,28 0,59 26h7 47 75 M5 809 508 7060 6350 7060 46,2 233 233
B51-MLCBEP-65 80 104 65 65 74 90 228 20,5 32ATS 6060 160 541 0,6 34h7 62 96 M6 1344 883 48400 22541 48400 320 1376 1376
B51-MLCBEP-80 103 125 80 80 92 110 306 26  32AT10 5980 190 10,76 1 40h7 72 100 Mé 2258 1306 76800 35399 76800 722 5606 5606
B51-MLCBEP-110 135 160 110 110 120 145 398 35 50AT10 5900 270 23,9 1.4 50h7 95 130 M8 4980 3300 129400 58416 129400 1392 11646 11646

E | Référence - Course utile (")- Position arbre sortant
xemple

de commande B51 - MLCBEP - 50 - 500 - AS/L
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